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1 HT430   

 

 

HT430₲└€╒  

 3  4   ₀  ⁴‾”‖„Ῥ‴ ₁  

₲└€╒  -40ή  125ή 

₲└€╒  -30ή  110ή 

₲└€╒  95% 

₲└€╒  315MHz  ‚  ⁴  ͂

 0 13bar 

 ‖ 0.24bar  

 ° 4ή ( ) 

 480mHA 

₲└€╒  27g ° 3g 

 

 

 

HT430_ECU   

 DC12V  24V 9V 35V  

 < 30mA 

 -40ή  85ή 

 -30ή  75ή 

 85% 

⌐∂⌂ IP5K0 

€ₐ₱ 96mm×84.8mm×34.4mm 

 115g 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



₡⌐└₯║₯∩←└  TPMS HT430_⅍≤№₦ _Ver1.2                                                             

 

                        4/34  

 

 

 

HT430_PND₿ₐ↨∟⅔₿╒  

 DC5V  

ↄ№Ω≥╒ 950mAH 

 -20ή  70ή 

 -10ή  60ή 

 5.0 in  ͊TFT ↔⌂₿№℅₪└⅍⌠╒⌂ full touched control ͋ 

 480Ö272 ↓₦₲⌂ 

/  0 13bar  /  30ή  110ή 

 1.2bar 12.2bar   

 1.5bar 12.5bar 

 60ή 100ή 

€ₐ₱ 137.6mmÖ86.0mmÖ11.8mm 

 190g °2g  

 ᾿ ᾿  

 

 

  

HT430⌐₮╒ↄ╒  

 DC12V  24V 9V  35V  

 < 30mA 

 -40ή  85ή 

 -30ή  75ή 

⌐∂⌂ IP5K4K 

€ₐ₱ 78.2mmÖ63.2mmÖ22mm    100mm 

 113g 
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2 HT430₮₰Ω√  

∟⅔₿╒    ‚  

TPMS_ECU   ‚  

⌐₮╒ↄ╒     ―΅⁴∏ₐ╒⌂” ᾿↔⌐╒√‚  

₲└€╒ Ấ   ∏ₐ╒⌂ ‗‚  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ʨʑʅЛ

ECU
ᶕ 2

10m CAN Bus Cabl e

ᶕ 1

ᶕ 2

ᶕ 1

ʨʑʅЛ

ECU

HT430_  
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3 ₮₰Ω√  

” ῾  

NO.          

A 

 

∟⅔₿╒ PND₿ₐ↨  

” ᾿ ‗”ₐ

└₿╒↔ₓ╒₰‗ ―᾿

‚  ‴   ͂

1  

B 

 

TPMS_ECU 

₲└€╒ ₀  ᾿

–℮╒₿₀∟⅔₿╒ •℮

₯₿₪‚  ⁴ ‗₀₪

└⅍⌠╒⌂←╒℗‖ ῀ 

1  

C 

 

⌐₮╒ↄ╒  

₲└€╒Ὸ” ᾿

₀  ⁴←╒℗‖

 ῀   ₀

TPMS_ECU‚  ‴ ῀ 

 

D 

 

⌐₮╒ↄ╒  

₲└€╒Ὸ” ᾿

₀  ⁴←╒℗‖

 ῀ ₀ TPMS_ECU‚

 ‴ ῀ –᾿ ”

⁶⌐₮╒ↄ╒‖ ‗ 

―  ⁵‴   ͂

 

E 

 

₪╒ⅎ₲№⅍ 

Power Line  

TPMS_ECU̓⌐₮╒ↄ╒‚

 ⁴ ₨╒↕⌂

‖ ῀ „ 9V

36V‖   ͂

1  

F 

 

Canↄ₰₨╒↕⌂ 

15m/10m/7m  

⌐₮╒ↄ╒‗ TPMS_ECU”

‚ ᾿ ₀  ⁴‾

”‖   ͂
 

G 

 

 

 

 

 

 

RS232₨╒↕⌂  

TPMS_ECU‗℮₯₿₪”

‚᾿℮╒₿ ₨╒↕⌂

‖   ͂

⅍≤└₰⅍⌠└ ₀

 

1  
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H 

 

₲└€╒  

∏ₐ╒⌂‚  ‴ ῀₿

ₐ∫ ‗ ₀  

―᾿ ‖⌐₮╒ↄ╒‚

 ‴   ͂

 

I  

 

ↄ⌂↕ 

₲└€╒₀∏ₐ╒⌂‚

 ⁴ ᾿ ”ₔ₈ↄ⌂↕

‖   ͂

₿ₐ∫℅ₓ└₯ •₲└€

╒” ‚᾿ↄ⌂↕

„  ῼ  ⁴ ‗₀

‼‴   ͂

 

 

 

₮₰Ω√”  ῾₀ –” ‖ ῾―᾿⁵⁵ ῾  ‴ ῀ 

1.  HT430”∟⅔₿╒᾿TPMS_ECU„ ‚  ̔

2.  HT430”₲└€╒ „∏ₐ╒⌂‚ ῾᾿⌐₮╒ↄ╒„ ‚  ‴ ῀ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

„ ‚⁴ ῾₀ῷ ‼΅ ‴ ῀ ”₮₰Ω√„᾿─ₐ∫⌐₰

RF ‖ ῀”‼᾿ ’ ║ ᾿‾ ῼ„ ‒

ῺΌ ‖ ₀ ‖Ὼ’΅ ΌῬ‴ ῀ 
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4 ’←╒℗” ῾  

῾  

╒₿⅔∟ ר PND₿ₐ↨  TPMS_ECU  ש         

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

╒€└₲  װ               ╒ↄ╒₮⌐ ת  
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5 ῾  

”  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

⌐₮╒ↄ╒” ῾ 

↕≤₨№⅍ ₿ₐ≤№↨₀ ‒―᾿

 ―ῼ ΅῀ 

⌐₮╒ↄ╒Ό∏ₐ╒⌂” 

΅᾿ ’↔⌐╒√‚ 

 ―ῼ ΅῀ 

 

 

 

 

CANↄ₰₨╒↕⌂” Ὼ   

CAN₨╒↕⌂₀ ῼ ΅῀ 

TPMS_ECUῸ⌐₮╒ↄ╒” ”

‚  ‴ ῀ 

₿ₐ≤№↨‖ ᾿ ” ᾿

‚  ’΅ ‚  ῼ ΅῀ 

‗ ₀  ―᾿ ‒ CANↄ

₰₨╒↕⌂„ “―ῼ ΅῀ 

 

 

 

 

 

TPMS_ECU᾿PND  

TPMS_ECU

⃰№₮≈←⅜

⌂ ’‘ ‚ ῾ ―ῼ

 ΅  ͂

 

PND ” 

‚’’΅᾿ ⁞ ΅᾿ 

₀ ῾⁴  

 

 

 

 

 

₲└€╒”  

⁵⁵₿ₐ∫‚  

ↄ⌂↕₀ ‒―᾿ 

₲└€╒₀ ῼ ΅῀ 

„  

 

 

 

 

 

 

║∟⅔₿╒‖ ₀  ―᾿ 

₀ ‒―ῼ ΅῀ 

„  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 ₮₰Ω√” ῾„

‚᾿ ῾ ₀ ‒―ῼ ΅῀ 

 ₲└€╒” ῾„᾿₿ₐ∫ Ὸ

‚⁴ ῾ Ό ‖ ῀ 

 ” „ ‚

⁴ Ό ‖ ῀ 
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5.1  ₲└€╒ ”  

₲└€╒ ῾ (1 ) 5 ´΅ ₿ₐ∫ ᾿ ₀ ‴   

₲└€╒” ῾„᾿₿ₐ∫ Ὸ ‚⁴ ῾ Ό ‖ ῀ 

 

”∫ₐ₿  ר ₀ Ὼ᾿≥√Ὸ₿ₐ∫₀  ᾿ 

”ↄ⌂↕₀   ―ῼ ΅῀∏ₐ╒⌂”≥√ ᾿ 

ↄ⌂↕ ” ᾿ ⁵᾿ ₀  ―ῼ ΅῀ 

(₲└€╒ ↄ⌂↕₤№⅍” ‚’‴ )  

‖„₿ₐ∫℅ₓ└₯∩╒’‘” ℗╒⌂Ό ‗ 

’‴   ͂

 

 

╒€└₲ ש  

₈ ∏ₐ╒⌂ ᾿ↄ⌂↕ ‚ↄ⌂↕₀   ‹‴ ῀ 

∏ₐ╒⌂ ‚ ↄ⌂↕‚₈ₒ₿╒⅓№⅍₀   ‹᾿ 

≥√‚  ‴ ῀ ” ‼ ῾„⅍⌂₦⌐└℅‖ 

 ‒Ὸ  ―ῼ ΅ ‼ ῾⅍⌂₦ 4°10%Nm 

ₐ ₲└€╒” ₀  ᾿’⁴√≤Ό╒€└₲ῼ 

‚  ― ‚’⁴ῲ‚ ―  ’Ό᾿ 

⅍⌂₦⌐└℅‖ↄ⌂↕‚  ‴ ῀ 

‼ ῾⅍⌂₦ 1.1°10%Nm͂  

ₒ ₲└€╒ ” ῾ ₀  ᾿ ‚ 

₤∩№↨₀ ‼― ῾‴ ῀ 

 

 

 

  

῾ _₲└€╒  
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╒€└₲ ת  

₈ ₲└€╒ ₀⅍⌂₦₰→₰‖ↄ⌂↕‚  ᾿ 

∏ₐ╒⌂ ᾿ↄ⌂↕ ‚ↄ⌂↕₀   ‹‴ ῀ 

ₐ ∏ₐ╒⌂ ‚ ↄ⌂↕‚₈ₒ₿╒⅓№⅍₀ 

  ‹᾿≥√‚  ‴ ῀ ” ‼ ῾„ 

⅍⌂₦⌐└℅‖ ‒Ὸ  ―ῼ ΅  ͂

‼ ῾⅍⌂₦ 4°10%Nm 

 

ₒ ₲└€╒” ₀  ᾿’⁴Ό╒€└₲ῼ 

≥√ ‚  ― ‚’⁴ῲ‚ ―  ’Ό᾿ 

⅍⌂₦⌐└℅‖ ‒Ὸ  ―ῼ ΅  ͂

‼ ῾⅍⌂₦ 1.1°10%Nm͂  

ₔ ₲└€╒ ” ῾ ₀  ᾿ 

‚₤∩№↨₀ ‼― ῾‴ ῀ 

 

∫No.‗₿ₐ╒€└₲ װ ₀ ⁸ ―  ῾‴ ῀ 

1- 1

1- 4

2- 1

2- 2

2- 3

2- 4

3- 1

3- 2

3- 3

3- 4

4- 1

4- 2

4- 3

4- 4

 

 

 

 

 

⅍≤№₦‚HT430₮₰Ω√₀  ⁴ ᾿ 14 ₀ ‖   ͂

ͨ ₲└€╒NO 4- 2 „ 4 ” Ὸ 2 ₀  ‴   ͂

⅍≤№₦ ᾿₿ₐ∫−₯₮≡└ •₲└€╒  
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 ₲└€╒ •₿ₐ∫  

║ ₲└€╒ Ό≥√”ₒₓ⌂ ‚  ᾿ ‼‚ ’΅ ᾿ 

‰′ ‚  ⁵⁴ ‗₀ ῼ ΅  ͂

║ ₲└€╒ ” Ό᾿≥√ ”↔≤└₯”  ₀ 

ῴ―΅’΅᾿ↄ⌂↕Ό∏ₐ╒⌂ ”≥√↔≤└₯  

 ―΅’΅ ‗₀ ῼ ΅  ͂

║ ₲└€╒ Ό≥√”ₒₓ⌂ ᾿ ”ₒₓ⌂  

‚  ―΅’΅ ‗₀ ῼ ΅῀ 

║ ₿ₐ∫ ‚ ‴„ Ό ΅ ₀  ῼ ΅῀ 

║ ₲└€╒Ό ‒Ὸ  ⁵―΅⁴ ‗₀  ₿ₐ∫₀ 

‹ ῾―ῼ ΅῀ 

║ ₿ₐ∫⌐ↄ╒⁞₿ₐ∫→╒⅍Ό₲└€╒ ‚ 

 ’΅ ‗₀ ῼ ΅῀ 

║ ῾ ‚„  ₔ₈ ⁵₀℅ₓ№₦ῼ ΅῀ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

῏  ῐ 

₲└€╒ ₀∏ₐ╒⌂‚  ⁴  

„᾿₈ₒ₿╒⅓№⅍Ό⅍⌂₦⌐└℅ ₀

΅᾿4.0°10%Nm‖ ῾᾿ ‒Ὸ‗  ―ῼ

 ΅῀ 

῾→₰„ ‖Ὼ₁‗ ῾  ⁵―΅

‴ ῀‾ ᾿⁴‼― • ῾⁴ „᾿ ‼ ῾⅍

⌂₦„ 1.1°10%Nm‖  ―ῼ ΅῀ 

₈ₒ₿╒⅓№

⅍ 

῾→₰ 

‗  

΅  
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TPMS_ECU᾿PND₿ₐ↨∟⅔₿╒᾿⌐₮╒ↄ╒” ῾ •‗ CANↄ₰₨╒↕⌂” „

₀  ‚⁴ Ό ‖ ῀ 

5.2  TPMS_ECU/∟⅔₿╒”  ῾  

20min  

5.2.1  TPMS_ECU” ῾ 

”⌂⅜←≈₮№⃰„TPMS_ECU ר ‚᾿ ᾿ ‚  ⁞ ΅ 

‚ Ω╒↨  ῼ„→₰‖ ῼ ΅  ͂

 

”⌂↕╒₨ⅎ᾿RS232‗USB╒₪ ש ₀ 

 ―ῼ ΅  ͂

 

 

 

” „℮₯₿₪‗  ⁴ ᾿TPMS_ECU” 

9↓└”₪⅜₦₿„RS232₀  ―᾿℮₯₿₪‗ 

 ―ῼ΅῀ 

HT430” TPMS_ECUῸ ”₿ₐ∫” ‗ ₀℮₯₿₪‚ ‴ ῀ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

HT430_TPMS

_ECU 

℮₯₿₪‗

RS232₪⅜₦

₿ 

RS232₨╒↕⌂

‖᾿℮₯₿₪‚  

 

 

℮₯₿₪ ‚₿ₐ∫”

₀  

῾ _  
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5.2.2  ∟⅔₿╒ PND₿ₐ↨ ” ῾ 

 

╒₿⅔∟ ר ₀ ῾⁴ ‚  ᾿” ‚∟⅔₿╒₀ 

῾‴   ͂

∟⅔₿╒” ” ⁵᾿ ’‘₀ ῼ ΅  ͂

 

 

 

 

 

 

”‗TPMS_ECU ש  ―΅⁴ ₪╒ⅎ₀ ↔№₦‖  

 ―ῼ ΅῀ ” ΅∕╒₦‚ ῼ ΅  ͂

 

 

 

 

 

 

 

∟⅔₿╒„ ” ‚’’΅᾿  ⁞ ΅ ‚ ῾ 

‖Ὼ⁴ ᾿ ” ₀ ῾⁴ῲ‚  ῼ ΅  ͂

 ∟⅔₿╒” ᾿ „ ‚  ⁵―΅⁴₿№℅∆└₀  ᾿ 

  ‖ ‒―ῼ ΅῀ 
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5.3         

1 ₨╒↕⌂” ר₿₦⅜₪ 16↓└ ₀ TPMS_ECU” 16↓└₪⅜₦₿ ‚  ‴ ῀ 

2 ⌐ₐ₈ₒ⅍‚᾿ ₨╒↕⌂” ש₿₦⅜₪ 4↓└ „CANↄ₰₨╒↕⌂᾿ „⌐₮╒

ↄ╒₪⅜₦₿‚  ‴ ῀ 

3 ₨╒↕⌂”∙⅔USB₿ₐ↨₪⅜₦₿ת„∟⅔₿╒‚  ‴ ῀ 

4 ₨╒↕⌂” ” „ ”₈₦₲€≥╒ ACC‚  ‴ ῀ 

„ ”₈╒₰ GND‚  ‴ ῀ 

 

 ” ACC‗GNDΌ₮≡№⅍ ’΅ ‚  ῼ ΅῀ 

  ‚  ―ῼ ΅῀   ₪╒ⅎ₀  ῼ ΅῀ 

  ⅍≤№₦” ‚  ―‾᾿ Ό ‖Ὼ‴ Ό᾿ Ό Ὼ΅ 

‼᾿  ‴ ₁῀ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

”  

  

↑≈╒₱ BOXῸ ₀ ⁴ ≤₯₡Ὸ ₀ ⁴ 

  ר

  ש
  ת
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5.4  CANↄ₰₨╒↕⌂”  

20min᾿ 30min  

 

 TPMS_ECUῸ⌐₮╒ↄ╒‴‖‚₨╒↕⌂₀ ר

‚ ₀ ‒―  ‴ ῀ 

₨╒↕⌂„ 50₲└℅ ‚₿ₐ≤№↨‖ 

 ⁴ ‗₀  ‴   ͂

 

 

 

 

 

‖↨№≥ₐ₿ ש ‚Ῥ⁴ ”₨╒↕⌂‗ 

‚  ᾿ ῼ ΅῀ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 ̧ „ ₮₰Ω√᾿ₔ└₯└’‘ Ὸ 50₲└℅  ― 

 ―ῼ ΅῀ 

 ̧ ” „ ” ’‘ ‚ ‚’’΅‗ ⁶‚  ―ῼ ΅῀ 

 ̧ ”   ᾿ ” „ ῼ  Ώ ’΅ ‚ “―ῼ ΅῀ 

Ό ⁴ ΌῬ‴ ῀ 

 

 

 

 

  

” ₀ 

₿ₐ≤№↨‖ “

⁴ 

 

ῼ  Ώ 

’΅ ‚ “⁴ 

50₲└℅  
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5.5  ⌐₮╒ↄ╒”  ῾ 

5min᾿ 10min  

⌐₮╒ↄ╒„ ‗ 2 ΌῬ‴ ῀ ”⌐ₐ₈ₒ⅍‚᾿⌐₮╒ↄ╒Ό

῾ ᾿  ᾿ ⌐₮╒ↄ╒₀ ‒―ῼ ΅῀⌐₮╒ↄ╒Ό ” ᾿

TPMS_ECUῸ CANↄ₰₨╒↕⌂‖  ⌐₮╒ↄ╒” ᾿‴  ⌐₮╒ↄ╒᾿

⁶ ⌐₮╒ↄ╒₀  ―ῼ ΅῀ₐ∞╒₯ „ ”ῲ  ῀ 

 

 

”⌐ₐ₈ₒ⅍‚᾿⌐₮╒ↄ╒” Ό ’‴ ῀‖Ὼ⁴῾᾿ ∏ₐ╒⌂” ₁ ‖᾿

Ό ’΅ ‚ ᾿ ‚ ” ₀  ῼ ΅῀ 

⌐₮╒ↄ╒  ῾ ”  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

    

║ ₲└€╒ ₿ₐ∫ ‴‖ Ὼ’ ’‘Ό’ῼ᾿Box’‘” ₀ ῾― ῾ ―

 ΅῀ 

║  ” ‚Ῥ⁴ ⁵᾿ ’‘₀ ῼ ΅῀  

⌐₮╒ↄ╒ 

 

⌐₮╒ↄ╒ 

  

 

‚ ר ‒―΅⁴≤∂⌂ 

:Receiver_M  : Receiver_E 

Ὸ ש ‟ ―΅⁴  

2     1   

 

 

TPMS 

ECU 

⌐₮╒ↄ╒

 

⌐₮╒ↄ╒

N 

 

₨╒↕⌂ ₨╒↕⌂ 
⌐₮╒ↄ╒

 

  

₨╒↕⌂ 

⌐₮╒ↄ╒ ₐ∞╒₯  

1  4t ” ᾿⌐₮╒ↄ╒1

᾿ ₁ ”↔⌐╒√‚ 

῾ ―ῼ ΅  ͂

 

2  ” ᾿⌐₮╒ↄ╒2

᾿ ‗ ῃ” ₁ ‚ 

῾ ―ῼ ΅῀ 
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⌐₮╒ↄ╒”  

ϲ ∏ₐ╒⌂” ῼ‚ ’ ₀ ΅―᾿ 

⌐₮╒ↄ╒₀ ↔⌐╒√‚⅜₯‖  ‴ ῀                

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ϴ ”₿ₐ≤№↨‖᾿↔⌐╒√₀ ΅᾿ ‚ 

⌐₮╒ↄ╒‗↔⌐╒√” ‚ Ω╒↨₀ 

‒―  ‴ ῀ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

” ”  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

   

↔⌐╒√‚⅜₯ ‼ ↕≤₨№⅍+₿ₐ≤№↨  

₿ₐ≤№↨ 

‖ ‼ 

 

M8”⅜₯

‖ ‼ 

 

₿ₐ≤№↨ Ω╒↨  

↕≤₨№⅍₀  

 

M6”⅜₯

‖ 

῾ 

῾ ↕≤₨№⅍ 

↕≤₨№⅍  

 

ϳ ”↕≤₨№⅍‗₿ₐ≤№↨₀ ‹ 

⁸ ―᾿⌐₮╒ↄ╒₀  ῾‴ ῀ 

 

M6”⅜₯‖ 

‼ Ö2  
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5.6   

” ר ₀ ⁵᾿₿ₐ∫” ‗ Ό 

 ⁵―΅⁴Ὸ₀  ‴ ῀ 

 

 

 

 

 

 

 

 

Ὸ℮╒₿₀ ש ‖Ὼ⁴Ὸ₀  ‴ ῀ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

”╒€└₲ ת ₀  ‴ ῀ ” „   

5.2 ” TPMS ₀  ῼ ΅῀ 

∫ₐ₿”└≡₮₯− ת ‚ↄ≤℗₤ΌῬ⁴Ὸ  

 ―ῼ ΅῀ ’ↄ≤℗₤Ό Ὼ΅ ᾿₿ₐ∫ 

” ₀  ―ῼ ΅῀ 

 

 

 

 

 

←╒℗ΌHT430∕⅔≈₈⌂  ᾿ ’  ῼ  

‖Ὼ’΅ ᾿ ₡⌐└₯║₯∩←└‴‖ῷ ΅ ⁸ ῼ ΅῀ 

  

₀  ⁴ ΌῬ⁴ 

”  

”  



₡⌐└₯║₯∩←└  TPMS HT430_⅍≤№₦ _Ver1.1                                             

 

                        20/34  

 

6 ∟⅔₿╒”  

6.1  ”  

₮₰Ω√ ᾿≥₈⌂₿ₐ√‖₿ₐ∫ ” ᾿ ₀ ‚  ‴ ῀   ᾿

Ό ₀   ᾿ • ‖ⅎ≤ₐↄ╒‚ῷ  ΅ ‴ ῀ 

₡↨₮≡└ „℮₯₿₪‗  ―᾿ ‗ ”℮╒₿₀⅍≤№₦ ℮╒₿ ‚ ‖Ὼ‴

 ῀ ⅜№⅍─╒₦₀  ᾿ Ό←₴₪└ ‖₿ₐ∫” ₀  ⁴ ‗Ό‖Ὼ‴ ῀ 

 ∟⅔₿╒” ᾿ „   ‖ ‒―ῼ ΅῀ 

 

 PND”∞ₐ└  

 „ PND”∞ₐ└ ‖ ῀ ‚Ῥ⁴ 

₈ₐ₪└₀⁵⁵  ‗᾿PND” 

᾿∞℮₉₈ • ‚ 

⁵‴ ῀ 

”₿ₐ∫₈ₐ₪└₀  ‗᾿TPMS∞ₐ└ 

‚ ‹‴ ῀ 

 

2  PND”  

  ∞ₐ└ ” ‚Ῥ⁴ A₈ₐ₪└₀  ‗  ̓

PND ” ‚ ‹‴ ῀ ‗ – 

₈ₐ₪└ΌῬ‴ ῀ 

Calculator ‖ ‖Ὼ‴ ῀ 

(Setting) ᾿ ⁴ ᾿ ᾿€ₒ└ⅎ 

᾿ ᾿₮₰Ω√᾿AP ᾿⌠₫₈№↨℮╒⅍ 

•USB  ⁴ ‗Ό‖Ὼ‴ ῀ 

 

 

 

 

 

 

3    ∞℮₉₈  

PND”  

∞Ω₉₈” 

 

 

∟⅔₿╒ ∕⅔≈₈⌂ 
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∞ₐ└ ” ‚Ῥ⁴ B₈ₐ₪└₀  ‗᾿ 

∞℮₉₈ ‚ ‹‴ ῀ 

 ∞℮₉₈ ‚᾿Media̓ Photo̓ E Book̓  

Game” –₈ₐ₪└ΌῬ‴ ῀ 

 Media ᾿→℮₡ 

 Photo ℮╒₿  

 E- Book: 

  Game ᾿₩╒√₴↔⅍ 3 ₀  ― 

΅‴   ͂

 

 

4     

∞ₐ└ ” ‚Ῥ⁴ B₈ₐ₪└₀  ‗᾿ 

‚ ‹‴ ῀ 

  ” ‖᾿₿№℅←⅜⌂”₿№℅ ” 

Ὼ ᾿ ₀ ‖Ὼ‴ ῀ 

 ”  ᾿Start  Sound ‚᾿ 

₰₿№⅍₈№↨ ” ‾ ‖Ὼ‴ ῀ 

 

 

 

 ” ₈ₐ₪└₀  ‗ ”∆╒₯₀ ᾿ ∏╒√₈ₐ₪└₀  ‗᾿

PND”∞ₐ└ ‚ ‴ ῀ 

 

5  TMPS  

  ”₿ₐ∫₈ₐ₪└₀  ‗᾿TPMS 

∞ₐ└ ‚ ‹‴ ῀ 

   ” „₿ₐ∫ ₀≥₈⌂₿ₐ√‖ 

ῷ ‚  ‴ ῀ 

  ₈  PND∞ₐ└ ‚‾‘⁴₈ₐ₪└ 

  ₐ  ↔⌠└⅍₿ₐ∫᾿≥₈₿ₐ∫  

ῴ∑₿└    

ₒ  ₿ₐ∫” •  

  ₔ  TPMS” ∑₿└   

₡ ₿ₐ∫ ∑₿└ 

 

₈ 

ₐ 

ₐ 

ₒ 

ₔ ₡ 
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6.2  TPMS”  

TPMS∞ₐ└ Ὸ ” ΅ ͊TPMS” ͋∑₿└₀ 

 ―᾿TPMS ‚ ₁‖᾿ ” ₀⁵⁵ 

Ṟ/Ṩ‖ ‖Ὼ‴ ῀ 

 ║  

 psi, kpa, bar  

 1.5bar 12.5bar 

 1.2bar 12.2bar 

”   ή   ¯F 

”  60ή 100ή 

 ᾿ ᾿ ᾿  

 4 ᾿  

” ΅ ”Ṩ∑₿└₀₦≥№₦᾿TPMS Ό ”∆╒₯‚ 

‹‴ ῀TPMS ” 1∆╒₯‚῏ ῐ 

∑₿└ΌῬ‴ ῀  ‗᾿TPMS” ―” „  

” ‚ ‴ ῀ 

”  

 

  psi = k paÖ0.145  bar = kpa  Ö 0.01  

”  

ή δ ή δ ή δ 

- 40 - 40 20 68 80 176 

- 30 - 22 30 86 90 194 

- 20 - 4 40 104 100 212 

- 10 - 14 50 122 110 230 

0 32 60 140 120 248 

10 50 70 158 130 266 

   δ = '8.4(Öή+32      δ    ή   

  












